
 

สถิติ 
การวัดคากลางของขอมูล  1. 

1. คาเฉล่ียเลขคณิต  ใชสัญลักษณ  X

ขอมูลไมแจกแจงความถ่ี 
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คาเฉล่ียเลขคณิตถวงน้ําหนกั 
ใชในกรณีท่ีขอมูลแตละคามีความสําคัญไมเทากัน 
ให w1 , w2 , w3 , … , wn เปนความสําคัญหรือน้ําหนักถวงของคาจากการสังเกต  
x1 , x2 , x3  , … , xN ตามลําดับ 

คาเฉล่ียเลขคณิตถวงน้ําหนกั  =       หรือ     =  X
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คาเฉล่ียเลขคณิตรวม        =      หรือ  =   รวมX
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iX   คือ คาเฉล่ียเลขคณิตของขอมูลชุดท่ีi 
 Ni   คือ จํานวนขอมูลในชุดท่ีi 
 
 
 
 
 
 



 

สมบัติของคาเฉล่ียเลขคณิต 

1.     =   ∑
=

N

1i
ix XN  

2.   ∑
=

−
N

1i
i )Xx(   =    0 

3.   
2N

1i
i )Xx(∑

=
− มีคานอยท่ีสุด 

4.  xmin < X < xmax 

5.  ถา yi  =    axi+b  , i = 1 , 2 , 3 , … , N   เม่ือ a , b เปนคาคงตัวใดๆ  
แลว    =  + b Y Xa

คาเฉล่ียเลขคณิตเปล่ียนแปลงไดงายเม่ือขอมูลเปล่ียน  ในกรณีท่ีการแจกแจง
ความถ่ีเปนอันตรภาคช้ันเปด  หรือขอมูลท่ีมีบางคาสูงหรือตํ่าผิดปกติไมควรใช  X

 
2. 2.   มัธยฐาน  ใชสัญลักษณ Med 

มัธยฐาน  คือ คาท่ีมีตําแหนงอยูกึ่งกลางของขอมูลท้ังหมด  เม่ือเรียงขอมูลจากนอย
ไปมาก 

ขอมูลไมแจกแจงความถ่ี 
1. เรียงขอมูลจากนอยไปมาก 

2. ตําแหนงของมัธยฐาน คือ  
2

1N +

ขอมูลแจกแจงความถ่ี 
1. หาความถ่ีสะสม 

2. หาคา  
2
N

3. ถา เทากับความถ่ีสะสมช้ันใดช้ันหนึ่ง 
2
N

มัธยฐาน = ขอบบนของอันตรภาพช้ันนัน้ 

           ถา ไมเทากับความถ่ีสะสมช้ันใดเลย  หาคามัธยฐานได 
2
N

   จากการเทียบบัญญัติไตรยางศ  หรือใชสูตร 
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  สมบัติของมัธยฐาน 
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ix มัธยฐาน   มีคานอยท่ีสุด 

  สําหรับขอมูลท่ีมีคาสูงหรือตํ่าผิดปกติ  ควรหาคากลางโดยใชมัธยฐาน 



 

3.   ฐานนิยม  ใชสัญลักษณ  Mo 
ฐานนิยม  คือ  คาของขอมูลท่ีมีความถ่ีสูงสุด 

      4.  คาเฉล่ียเรขาคณิต  ใชสัญลักษณ  G.M. 
   ให x1 , x2 , x3 , … , xN   เปนขอมูล N จํานวน 

คาเฉล่ียเรขาคณิต  (G.M.)  =   N N321 x...xxx

      5.  คาเฉล่ียฮารโมนิก  ใชสัญลักษณ  H.M. 
ให x1 , x2 , x3 , … , xN   เปนขอมูล N จํานวน 

คาเฉล่ียฮารโมนิก  (H.M.)  =     
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       6. คาก่ึงกลางพิสัย 

คาก่ึงกลางพิสัย  =   
2

xx minmax +

 
2.    ควอรไทล เดไซล  และเปอรเซ็นไทล  

  ควอรไทล เดไซล  และเปอรเซ็นไทล  คือ คาของขอมูลท่ีแบงจํานวนขอมูล
ออกเปน 4 สวน 10 สวน และ 100 สวน ตามลําดับ 

ขอควรทราบ  
1. Q2  =  D5   =  P50  = มัธยฐาน 
2. Q1 = P25  ,    Q2  =  P50  , Q3 =  P75    
3. D1  =  P10  ,  D2  = P20  , D3  = P30  , … ,  D9 = P90 

การหาคาของควอรไทล เดไซล และ เปอรเซ็นไทล 
 1. ขอมูลไมแจกแจงความถ่ี 
  1. เรียงขอมูลจากนอยไปมาก 
  2. หาตําแหนงท่ีของควอรไทล เดไซล และเปอรเซ็นทล  จากสูตรตอไปนี้ 

   ตําแหนงท่ีของ Qr   =   ,  r  =  1, 2 , 3 
4
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ตําแหนงท่ีของ Dr   =   ,  r  =  1, 2 , 3 , … , 9 
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ตําแหนงท่ีของ Pr   =    ,  r  =  1, 2 , 3 , … , 99 
100

)1N(r +

3.   ตําแหนงท่ีไดจากขอ 2 ตรงกับขอมูลตัวใด  จะไดวา  ขอมูลตัวนั้นเปน
คําตอบท่ีตองการ  แตถาไมตรงกับขอมูลตัวใดเลย  ใหใชวิธีเทียบบัญญัติไตรยางศ
ในการหาคําตอบ 

 



 

2. ขอมูลแจกแจงความถ่ี 
 1. สรางตารางความถ่ีสะสม 
 2. หาตําแหนงท่ีของควอรไทล  เดไซล  และเปอรเซ็นไทล  โดยใชสูตร 

ตําแหนงท่ีของ Qr   =    ,  r = 1, 2 , 3 
4

rN

ตําแหนงท่ีของ Dr  =     ,  r = 1, 2 , 3 , … , 9 
10
rN

ตําแหนงท่ีของ Pr   =    ,  r = 1, 2 , 3 , … , 99 
100
rN

ถาตําแหนงท่ีของ Qr , Dr หรือ Pr  เทากบัความถ่ีสะสมช้ันใดช้ันหนึง่   3.  
จะไดวา Qr , Dr หรือ Pr     = ขอบบนของอันตรภาพช้ันนัน้ 

 แตถาตําแหนงท่ีของ Qr , Dr หรือ Pr   ไมเทากับความถ่ีสะสมช้ันใดเลย ใหใชวิธีเทียบ
บัญญัติไตรยางศ  หรือใชสูตร 

   Qr      =  I
f

f
4

rN

L
rQ

L

⎟
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜
⎜

⎝

⎛ −
+

∑
  

Dr      =  I
f

f
10
rN

L
rD

L

⎟
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜
⎜

⎝

⎛ −
+

∑
 

P r      =  I
f

f
100
rN

L
rP

L

⎟
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜
⎜

⎝

⎛ −
+

∑
 

 

 3.    การวัดการกระจายของขอมูล 
  1. การวัดการกระจายสัมบูรณ  คือ การวัดการกระจายของขอมูลเพียงชุดเดียว 

มี 4 ชนิด  
  1.1  พิสัย ใชสัญลักษณ R  
    พิสัย  = xmax - xmin 

1.2 สวนเบี่ยงเบนควอรไทล ใชสัญลักษณ  Q.D. 

Q.D.  =   
2

QQ 13 −  

  1.3  สวนเบี่ยงเบนเฉล่ีย ใชสัญลักษณ M.D. 
เม่ือขอมูลไมแจกแจงความถ่ี    

   ให x1 , x2 , … , xn เปนขอมูล N จํานวน 

    M.D.  =  
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เม่ือขอมูลแจกแจงความถ่ี    
ให xi   เปนจุดกึ่งกลางของอันตรภาคช้ันท่ี i    

         fi   เปนความถ่ีของอันตรภาคช้ันท่ี i 
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  1.4  สวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  ใชสัญลักษณ S.D.  หรือ s 
    เม่ือขอมูลไมแจกแจงความถ่ี 

ให x1 , x2 , … , xn เปนขอมูล N จํานวน 
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    เม่ือขอมูลแจกแจงความถ่ี 
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หรือ  S.D. =  2
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ความแปรปรวน (Variance )  =  (สวนเบีย่งเบนมาตรฐาน)2  ใชสัญลักษณS.D.2  
หรือ s2 หรือ σ2แทนความแปรปรวน 

ความแปรปรวนรวม (combined or pooled variance) 
ให N1 ,  N2    เปนจํานวนขอมูล ของขอมูลชุดท่ี 1     และชุดท่ี 2 ตามลําดับ 
ให  ,    เปนความแปรปรวนของขอมูลชุดท่ี 1  และชุดท่ี 2 ตามลําดับ 2

1s 2
2s

     1X , 2X   เปนคาเฉล่ียเลขคณิตของขอมูลชุดท่ี 1  และชุดท่ี 2 ตามลําดับ 
1. ถา   =    แลว 1X 2X
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สมบัติของการวัดการกระจายสัมบูรณ 
1. การวัดการกระจายสัมบูรณจะมีคาไมเปนลบ 
2. การวัดการกระจายมีคาเปนศูนยก็ตอเม่ือ ขอมูลทุกตัวมีคาเทากันหมด 
3. ถาขอมูลชุดหนึ่งเปล่ียนเปนขอมูลอีกชุดหนึ่งโดยใชคาคงท่ีใดๆไปบวก หรือ

ลบขอมูลทุกๆตัว แลวการวดัการกระจายมีคาเทาเดิม 

4. ถาขอมูลชุดหนึ่งเปล่ียนเปนขอมูลอีกชุดหนึ่งโดยใชคาคงท่ี k ใดๆ( k ≠0)  
       ไปคูณ หรือหารขอมูลทุกๆตัว  แลวการวัดการกระจายของขอมูลชุดใหม 
        เทากับการวัดการกระจายของขอมูลชุดเดิมคูณดวย  k

 
2.  การวัดการกระจายสัมพัทธ 

การวัดการกระจายสัมพัทธ  ใชในการเปรียบเทียบขอมูลตั้งแตสองชุดข้ึน
ไปเพื่อตัดสินวาขอมูลชุดใดมีการกระจายมากกวากัน คาของการวัดการกระจาย
สัมพัทธไมมีหนวย  จึงสามารถวัดการกระจายของขอมูลท่ีมีหนวยตางกันได 
 การวัดการกระจายสัมพัทธท่ีนิยมใชมี 4 ชนิด  คือ 

1. สัมประสิทธ์ิของพิสัย ( Coefficient of range )    =  
minmax

minmax
XX
XX

+
−

2. สัมประสิทธ์ิของสวนเบี่ยงเบนควอรไทล (Coefficient of quartile )  

=    
13

13
QQ
QQ

+
−  

3.   สัมประสิทธ์ิของสวนเบี่ยงเบนเฉล่ีย (coefficient  of  mean deviation) 

=    
X

.D.M  

4.   สัมประสิทธ์ิของการแปรผัน ( coefficient of variation : V )   =  
X

.D.S

 
ความสัมพันธระหวางการแจกแจงความถ่ี คากลาง และการกระจายของขอมูล 
 
 
 Mode  Mean 

      
      Median 
        โคงเบขวา 

Mean 
Median 
Mode  
โคงปกต ิ

Mean  Mode   
      
      Median 
        โคงเบซาย 

 
 
 
 
 



 

คามาตรฐานหรือคะแนนมาตรฐาน  4.     

z i  =  
s

Xxi −  

เม่ือ   zi   =  คามาตรฐาน 
  xi   =  คาของขอมูลดิบท่ีตองการแปลงใหเปนคามาตรฐาน 
 X  =   คาเฉล่ียเลขคณิตของขอมูลชุดนั้น 
 s    =  สวนเบีย่งเบนมาตรฐานของขอมูลชุดนั้น 
 

ขอควรจําเก่ียวกับคามาตรฐาน 
1.  คามาตรฐานไมมีหนวย 
2.  คามาตรฐานอาจมีคาเปนบวก ลบ หรือศูนยกไ็ด 

ถา z1 , z2 , z3 , … , zn  เปนคามาตรฐานของ x1 , x2 , x3 , … , xn  3.  
ซ่ึงเปนขอมูลชุดหนึ่งตามลําดับ  จะไดวา 

    3.1  ผลรวมของคามาตรฐานทุกๆคาในขอมูลนั้นมีคาเปนศูนย       ⎟
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   3.2   คาเฉล่ียเลขคณิตของคามาตรฐานมีคาเปนศูนย ( = 0) z

   3.3  ผลรวมกําลังสองของคามาตรฐานจะเทากับจํานวนขอมูล  ⎟⎟
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   3.4  ความแปรปรวน หรือสวนเบี่ยงเบนมาตรฐานมีคาเปน 1  

       (  = 1 2
zs หรือ sz   = 1 ) 

 

           5.   การแจกแจงปกติ 
 

 
 
 
 
  กําหนดใหพืน้ท่ีใตเสนโคงปกติมีคาเทากับ 1 หนวย 

พื้นที่ชวง - s   ถึง + s    คิดเปน 68.26% ของพื้นท่ีท้ังหมด X X

พื้นที่ชวง - 2s ถึง + 2s  คิดเปน 95.46% ของพื้นท่ีท้ังหมด X X

พื้นที่ชวง - 3s ถึง + 3s  คิดเปน 99.74% ของพื้นท่ีท้ังหมด X X

X -3s 
Z = -3 

X -2s 

0.3413 0.3413 

0.4772 

0.4987 

Z = -2 
X -s 
Z = -1 

X  
Z = 0 

X +s 
Z = 1 

X +3s 
Z = 3

X +2s 
Z = 2  



 

โคงการแจกแจงปกติจะมีลักษณะสมมาตร (symmetry) คือ พื้นท่ีทางดานซายของ  กบั
พื้นที่ทางดานขวาของ  เทากนั คือ เทากับ 50% ของพื้นท่ีท้ังหมด   

X

X

ตารางแสดงพ้ืนท่ีใตเสนโคงปกติจึงแสดงเฉพาะคา z  ท่ีเปนบวก และการคิดพื้นท่ีจะคิด
จาก  z = 0 ไปทางซาย หรือ ขวาเสมอ 

การหาพ้ืนท่ีใตเสนโคงปกติในลักษณะตางๆ  
ใหพื้นท่ีเสนโคงปกติระหวาง z  =  0  ถึง z  =  z1 เปน A   
พื้นที่เสนโคงปกติระหวาง      z  =  0  ถึง z  =  z2 เปน B  

  

0 Z2 Z1 

A B 
พื้นที่ใตเสนโคงปกติระหวาง z1 ถึง z2 เทากับ A+B 
 
 
พื้นที่ใตเสนโคงปกติระหวาง z1 ถึง z2 เทากับ B-A 

0 Z2 Z1  

6.        6.  การวิเคราะหความสัมพันธเชิงฟงกชันระหวางขอมูล   
ความสัมพันธเชิงฟงกชันระหวางขอมูล  แบงออกเปน 2 ชนิด คือ 

 1.  ความสัมพันธเชิงฟงกชนัท่ีเปนแบบเสนตรง หรือความสัมพันธเชิงเสน 
มีรูปสมการเปน Y =     mX + c 

สมการปกติ คือ          =     ∑
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 2.  ความสัมพันธเชิงฟงกชนัท่ีไมเปนเสนตรง 
  2.1 ความสัมพันธท่ีอยูในรูปพาราโบลา  มีรูปสมการเปน 

   Y   =   aX2 + bX + c  , a ≠ 0 

สมการปกติ คือ ∑   =  
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 2.2   ความสัมพันธท่ีอยูในรูปเอกซโพเนนเชียล  มีรูปสมการเปน 
        Y =   abx    หรือ    log y   =   log a + xlog b 

   สมการปกติคือ  ∑  =   n log a + (log b )  
=
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iYlog ∑
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   โดยท่ี    X เปนตัวแปรตนหรือตัวแปรอิสระ 
    Y เปนตัวแปรตาม 
    a , b , c และ m เปนคาคงท่ี 
  การวิเคราะหความสัมพันธเชิงฟงกชนั 

1. เขียนแผนภาพจากการกระจาย 
2. เขียนเสนท่ีใชประมาณความสัมพันธจากแผนภาพการกระจายในขอ 1 
3. หาสมการปกติของเสนท่ีใชประมาณในขอ 2 โดยใชระเบียบวิธีกําลังสองนอย

ท่ีสุด 
ในการสรางความสัมพันธเชิงฟงกชันระหวางขอมูลสองชุด  ถาตองการคาดคะเน
หรือทํานายคาของขอมูลชุดใด  ตองใหคาของขอมูลชุดนั้นเปนตัวแปรเสมอ   
เราไมสามารถทํานายคาตัวแปร Y จากตัวแปรX และทํานายคาของX จากตัวแปร 
Y โดยใชสมการเดียวกัน 

ความสัมพันธเชิงฟงกชันของขอมูลท่ีอยูในรูปอนุกรมเวลา  
 ขอมูลท่ีอยูในรูปอนุกรมเวลา  คือ ขอมูลท่ีแสดงความเปล่ียนแปลง
ตามลําดับเวลาที่เกิดข้ึน ซ่ึงความสัมพันธนีอ้ยูในรูป Y = f(X) โดยท่ี X แทนเวลา 
เชน ป  พ.ศ. เดือน หรือวนั เปนตน  และเปนตัวแปรอิสระ  สวน Y แทนคาของ
ขอมูลและเปนตัวแปรตาม 
 การกําหนดคา X   แทนเวลา  มีลักษณะดังนี้ 
1. ถาจํานวนระยะเวลาท่ีกาํหนดมาใหเปนจํานวนคี่   ใหระยะเวลาท่ีอยูตรงกลาง

เปน 0 โดยเรียงลําดับกอนหลังเปน ... , -3 , -2 , -1 , 0 , 1 , 2 , 3 , … 
2.    ถาจํานวนระยะเวลาท่ีกําหนดมาใหเปนจํานวนคู  ใหระยะเวลาท่ีอยูตรงกลาง 
      เปน 1 และ -1 โดยเรียงลําดบักอนหลังเปน ... , -5 , -3 , -1 ,  1 , 3 , 5 , … 

  
 

 


